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01/ Veiligheidsvoorschriften

A BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES
LEES VOOR GEBRUIK ALLE INSTRUCTIES

Volg bij het instellen en gebruiken van dit elektrisch apparaat altijd de
basisvoorzorgsmaatregelen, waaronder de onderstaande:

WAARSCHUWING: lees zorgvuldig alle veiligheidswaarschuwingen en instructies. Het
niet opvolgen van de waarschuwingen en instructies kan leiden tot elektrische schokken,
brand en/of ernstig letsel.

1.1 Waarschuwingen en voorzorgsmaatregelen
LEES EN VOLG ALLE INSTRUCTIES.

- Dit product kan worden gebruikt door kinderen van 8 jaar en ouder en door
personen met fysieke, zintuiglijke of verstandelijke beperkingen, of met beperkte
ervaring of kennis, onder toezicht van een ouder of voogd om een veilige
bediening te garanderen en risico's te vermijden. Kinderen mogen geen
reinigings- of onderhoudswerkzaamheden uitvoeren zonder toezicht.

- Kinderen mogen niet met dit product spelen. Zorg ervoor dat kinderen en
huisdieren op een veilige afstand van de robot worden gehouden terwijl deze aan
het werk is.

- Voorkom dat de robot onbedoeld wordt ingeschakeld. Zorg ervoor dat de robot
uitgeschakeld is voordat u hem oppakt of draagt.

- Onder extreme omstandigheden kan accuvloeistof vrijkomen. Vermijd contact
hiervan met de huid. Bij contact met de huid direct spoelen met water. Als de
vloeistof in aanraking komt met de ogen, roept u onmiddellijk medische hulp in.
Accuvloeistof kan irritatie en brandwonden veroorzaken.

- Gebruik geen accu of apparaat dat beschadigd of gewijzigd is. Beschadigde of
aangepaste accu's kunnen onvoorspelbaar gedrag vertonen, wat kan leiden tot
brand, explosie of risico op letsel.

- Gebruik geen accu of oplader van derden. Gebruik uitsluitend de opgegeven
voedingseenheid Beatbot KLPO72A-2802300zz. Het achtervoegsel "zz" = BS, EU,
CN, US, JP, AU, TW, IN, AR, BR of KR, en geeft het type stekker voor verschillende
regio's aan. Als het netsnoer beschadigd is, moet het worden vervangen door de
fabrikant, zijn serviceagent of gelijk gekwalificeerde personen om gevaar te
voorkomen.

- Om het risico op elektrische schokken te verminderen, gebruik geen
verlengsnoer; sluit het apparaat in plaats daarvan rechtstreeks aan op een correct
geplaatst stopcontact en vervang een beschadigd netsnoer onmiddellijk.

- Plaats de oplader niet in de buurt van een warmtebron. Volg alle oplaadinstructies
en laad het apparaat niet op buiten het temperatuurbereik dat in de instructies
staat. Verkeerd opladen of opladen bij temperaturen buiten het gespecificeerde
bereik kunnen de accu beschadigen en het risico op brand vergroten.

- Verzeker u ervan dat de robot is uitgeschakeld en de oplader is losgekoppeld
voordat u hem reinigt of onderhoud uitvoert.

- Dit product bevat accu's die alleen kunnen worden vervangen door
gekwalificeerde technici. Probeer het apparaat en de accu niet te repareren of aan
te passen, behalve zoals aangegeven in de gebruiks- en nderhoudsinstructies. Laat
onderhoud uitvoeren door een gekwalificeerde reparateur die alleen identieke
vervangingsonderdelen gebruikt. Dit garandeert dat de veiligheid van het product

gewaarborgd blijft.
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- Ga niet in het zwembad terwijl de robot in het water aan het werk is.

- Wanneer de robot-zwembadreiniger zich onder water bevindt of in andere
situaties waarin het niet handig is om de robot direct op te tillen, moet hij eruit
getrokken worden met behulp van de meegeleverde haak. Gebruik de haak
correct en voorzichtig om letsel te voorkomen.

- Stel een accu of apparaat niet bloot aan vuur of extreme hitte. Blootstelling aan
vuur of temperaturen hoger dan 130 °C/ 265 °F kan een explosie veroorzaken.

- Onder normale omstandigheden moeten gebruikers een minimale afstand van
20 cm (7,9 inch) tot de robot aanhouden.

- Het apparaat mag alleen worden aangesloten op een stroomcircuit dat wordt
beschermd door een aardlekschakelaar (GFCI). Deze GFCI moet routinematig
worden getest. Druk op de testknop om de GFCI te testen. De GFCI moet de
stroom onderbreken. Druk op de resetknop. De stroom moet worden hersteld. Als
de GFCI niet op deze manier werkt, is de GFCI defect. Als de GFCI de stroom naar
het apparaat onderbreekt zonder dat de testknop is ingedrukt, kan er
aardlekstroom vloeien, wat wijst op de mogelijkheid van een elektrische schok.
Gebruik het apparaat niet. Koppel het apparaat los en neem contact op met de
fabrikant voor hulp.

- De robot is uitgerust met een reeks zeer geavanceerde sensoren die een cruciale
rol spelen in zijn functionaliteit en prestaties. Om de prestaties en levensduur van
de robot te garanderen, moet u voorkomen dat de robot gedurende langere tijd
wordt blootgesteld aan extreme omgevingsomstandigheden, zoals hoge
temperaturen, intens licht of vorst. Het wordt aanbevolen om de robot te
gebruiken en op te slaan binnen de vereisten van deze handleiding.

- Op de hoogte van meer dan 2100 meter (6890 ft) kan de robot-zwembadreiniger
niet meer goed functioneren. Verzeker u er daarom van dat de robot gebruikt
wordt in gebieden die voldoen aan deze hoogtebeperking om problemen te
voorkomen die voortkomen uit het gebruik van de robot op grote hoogte.

BEWAAR DEZE INSTRUCTIES
1.2 FCC/IC-verklaring

Wijzigingen of aanpassingen die niet uitdrukkelijk zijn goedgekeurd door de
instantie die verantwoordelijk is voor de naleving, kunnen de bevoegdheid van de
gebruiker om de apparatuur te bedienen ongeldig maken. Dit apparaat is getest en
voldoet aan de grenswaarden voor een digitaal apparaat van Klasse B, volgens Deel
15 van de FCC-voorschriften. Deze grenswaarden zijn ontworpen om afdoende
bescherming te bieden tegen schadelijke interferentie in een installatie in
woningen. Dit apparaat genereert en gebruikt hoogfrequente radio-energie en kan
deze uitstralen. Als het apparaat niet geinstalleerd en gebruikt wordt volgens de
instructies, kan het schadelijke interferentie veroorzaken aan radiocommunicatie.
Er is echter geen garantie dat er in een bepaalde installatie geen interferentie zal
optreden. Als deze apparatuur schadelijke interferentie veroorzaakt bij radio- of
televisieontvangst, wat kan worden vastgesteld door de apparatuur uit en aan te
zetten, wordt de gebruiker aangemoedigd te proberen de interferentie te
corrigeren door een of meerdere van de volgende maatregelen:

— Heroriénteer of verplaats de ontvangstantenne.
— Vergroot de afstand tussen de apparatuur en de ontvanger.

— Sluit de apparatuur aan op een stopcontact van een andere groep dan die
waarop de ontvanger is aangesloten.

— Raadpleeg de dealer of een ervaren radio-/televisiemonteur voor hulp.



1.3 Vereisten voor MPE

Om te voldoen aan de FCC/IC-vereisten inzake blootstelling aan RF-straling,
moeten gebruikers tijdens het gebruik van het apparaat een minimale afstand
van 20 cm (7,9 inch) of meer aanhouden tussen de antenne van dit apparaat en
personen. Om naleving van de voorschriften te garanderen, wordt werking
dichter dan deze afstand niet aanbevolen.

Bij normaal gebruik van deze apparatuur moet de afstand tussen de antenne en
het lichaam van de gebruiker minstens 20 cm (7,9 inch) bedragen.

1.4 5G-verklaring

- Apparaten die in de frequentieband 5150-5250 MHz kunnen werken, mogen
alleen binnenshuis worden gebruikt om de kans op schadelijke interferentie
met mobiele satellietsystemen op hetzelfde kanaal te verkleinen.

- Voor apparaten met afneembare antenne(s) geldt dat de maximaal toegestane
antenneversterking voor apparaten in de frequentiebanden 5250-5350 MHz
en 5470-5725 MHz zodanig moet zijn dat de apparatuur nog steeds voldoet
aan de EIRP-limiet (effectief isotroop uitgestraald vermogen).

1.5 CEC

Duw eerst op de schakelaar naarlu, duw hem vervolgens naar (3 en duw hem ten
slotte weer naar | en houd hem daar gedurende 20 seconden aangeduwd om de
CEC-modus te activeren.

1.6 Netwerkbeveiliging en gegevensprivacy

Standaard netwerkinterface en -service
Het volgende wordt weergegeven wanneer het apparaat zich in de standaard
fabrieksstatus bevindt:

Netwerkinterface Netwerkservice Beschrijving

WLAN-interface loT-installatieservice via | De verzonden gegevens worden gebruikt
TCP-poort 6668/9998 voor de netwerkinstelling van de robot

Aanbevolen beveiligingspraktijk

Om uw robot te beschermen tegen Denial-of-Service (DoS)-aanvallen, configureert
u de beveiligingsinstellingen op uw thuisrouter. Aangezien de robot via de router
verbinding maakt, profiteert hij van de bescherming van de router.

Beheer van persoonlijke gegevens

U kunt contact met ons opnemen om de verwijdering van uw apparaat of
bijbehorende persoonlijke gegevens van uw account aan te vragen via verschillende
kanalen:

- Via de app: Gebruik de ingebouwde ondersteuning of accountinstellingen.

- Via onze officiéle website: Bezoek de ondersteunings- of privacy sectie.

- Via e-mail: Stuur uw verzoek naar privacy@beatbot.com.

1.7 Beschrijving van sensoren

Sensor Beschrijving

Ultrasone sensor| Maakt gebruik van gerichte verzending van ultrasone golven
en echo-analyse om objecttypen grofweg te onderscheiden
terwijl de afstand tot omliggende objecten wordt gemeten.
Model: AW-UD1000DCO02-2S5, Specificatie: Meetbereik:
60~2000 mm (2,4~78,7 in)




02/ Productintroductie
2.1 Inhoud van de verpakking

Robot Oplader Haak

2.2 Namen van de onderdelen

Druk-om-te-openen ----------------- .

schakelaar
Statusindicator

Wateruitlaat
Modusschakelaar

Modusindicator

Oplaadpoort
Spoorwiel

Filterkorfdeksel

Filterkorf

Handgreep

Ultrasone sensor

Rolborstel met
dubbele groep

* Het schema is uitsluitend bedoeld ter referentie. Raadpleeg voor nauwkeurigheid het
daadwerkelijke product.



03/ Specificaties

3.1 Basisinformatie

Model RCMPMO031G
Werkspanning 21,6 V
Looptijd 5 uur

Ingang van oplader

100 - 240 V ~ 50/60 Hz, max. 1,8 A

Uitgang van oplader

28V —==2,3 A, 644 W

Nominale accucapaciteit 7800 mAh
Oplaadtijd 4,5 h
Capaciteit filterkorf 5 liter

Temperatuur oplaadomgeving

0°C ~40°C(32°F ~104 °F)

Opslagtemperatuur en relatieve
luchtvochtigheid

-20°C~45°C(-4°F~13°F) RH <=75%

|IP-classificatie

IP68

3.2 Specificaties draadloze technologie

Bedrijfsfrequentie Zendvermogen (EIRP)
Wifi 2,4G: 2,400-2,4835 GHz 2,4G: < 20dBm
5G: 5,150 - 5,350 GHz 5G: £ 20 dBm
5,470-5,725 GHz <27 dBm

Bedrijfsfrequentie

Zendvermogen (EIRP)

Bluetooth

2,400-2,4835 GHz <20 dBm

3.3 Watercondities voor robotgebruik

Chloor Maximaal 4 ppm

NaCl Maximaal 5000 ppm
pH 7.0 - 7.8 (Aanbevolen)
Watertemperatuur 6-35°C (43 -95°F)

Waterdiepte

0,5-35m(16-1,5ft)
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04/ Bediening en indicators

Bediening Bedieningsmethode
Duw de modusschakelaar naar U of [ en laat hem
Inschakelen onmiddellijk los (binnen 1 seconde).

* De robot wordt automatisch ingeschakeld indien hij is

opgeladen.

Uitschakelen

Duw de modusschakelaar naar WJen houd hem
gedurende ongeveer 3 seconden aangeduwd.

* Als de robot uit het water is gehaald en niet wordt
gebruikt, schakelt hij na 10 minuten automatisch uit.

De standaardmodus
selecteren

Duw na het inschakelen de modusschakelaar naar U
en laat hem onmiddellijk los (binnen 1 seconde).

Vooraf ingestelde
modus selecteren

Duw na het inschakelen de modusschakelaar naar [}
en laat hem onmiddellijk los (binnen 1 seconde).

Hotspot van de robot
inschakelen

Duw de modusschakelaar naar € en houd hem
gedurende ongeveer 5 seconden aangeduwd.

Fabrieksinstellingen
herstellen

Duw de modusschakelaar eerst naar () en duw hem
vervolgens naar U .

Duw hem ten slotte nogmaals naarlt®) en houd hem
gedurende ongeveer 5 seconden aangeduwd.

Modusschakelaar



o - - - - - ---------_ - - - - Statusindicator

¢ B - - - - Modusindicator
Statusindicator
Continu groen licht G Accuniveau hoog
Continu geel licht Accuniveau laag
Continu oranje licht Accuniveau zeer laag
Knipperend blauw licht . X I ISR VE CO [RE/ 00

inschakelen / OTA-updaten

Fout / Fabrieksinstellingen

Knipperend oranje licht herstellen

Pulserend licht -am | Opladen

* Tijdens het opladen geeft de kleur van het lampje het huidige accuniveau aan.

Modusindicator
Continu wit licht ap Geselecteerde modus
Knipperend wit licht D Keert terug

* De indicator van de door u geselecteerde modus brandt continu wit om uw selectie te bevestigen.
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05/ App

5.1 De app downloaden

U kunt de QR-code hieronder scannen of "Beatbot" zoeken in de App Store of Google Play om de
app te downloaden.

'r%%
o

GET IT ON
»’ Google Play

5.2 De robot verbinden

Controleer het volgende voordat u verbinding maakt:

- De robot is ingeschakeld.

- Uw telefoon en de robot bevinden zich binnen bereik van hetzelfde wifi-netwerk en het signaal
is stabiel.

- Houd uw telefoon dicht bij de robot.

Zodra de robot is ingeschakeld, wordt automatisch de netwerkconfiguratiemodus ingesteld.
Open de Beatbot-app. Tik op de startpagina op "Robot toevoegen” en kies vervolgens een van de
volgende methoden om uw robot toe te voegen en de configuratie te voltooien:

Toevoegen via Bluetooth Handmatig toevoegen
toevoegen

Verzeker u ervan dat Richt de camera van uw Tik op "Handmatig
Bluetooth is ingeschakeld mobiele telefoon op de toevoegen" en selecteer
op uw mobiele telefoon. Hij QR-code op de robot. uw robotmodel uit de lijst.

zal automatisch naar uw
robotmodel zoeken.

De netwerkconfiguratie is mislukt @

Als een van de volgende situaties zich voordoet:

1. De initiéle netwerkconfiguratie mislukt.

2. De robot is al gekoppeld aan een andere account.

Volg dan deze stappen:

1. Duw de modusschakelaar naar i en houd hem daar gedurende 5 seconden
aangeduwd om de hotspot van de robot in te schakelen.

2. Volg de instructies in de app om de configuratieprocedure te voltooien.



06/ Bediening

6.1 Begin met opladen

1. Verzeker u ervan dat de laadcontacten aan beide zijden van de oplader droog en schoon zijn.
Lijn de oplader uit met de oplaadpoort van de robot en sluit hem aan.

! Voorzichtig: Verzeker u ervan dat de oplader volledig en goed is aangesloten op de
robot.

2. Steek de stekker van de oplader in een stopcontact. Een pulserende indicator geeft aan
dat het opladen bezig is. De robot is volledig opgeladen wanneer de statusindicator
continu groen brandt.

Tips:
1. Vanuit de fabriek is de robot uit veiligheidsoverwegingen slechts gedeeltelijk opgeladen. Na het uitpakkenen
is het normaal dat de statusindicator geel brandt.
Laad de robot volledig op véor het eerste gebruik voor optimale prestaties.

2. Laad de robot binnenshuis op een droge, koele plek met een stabiele wifi-verbinding op.

6.2 Bereid uw zwembad voor

Controleer voor het reinigen of Voor optimale Voorkom dat dieren en mensen
er geen vreemde voorwerpen, reinigingsresultaten wordt in het zwembad komen tijdens
zoals handdoeken of aanbevolen om de robot het schoonmaken.
speelgoed, in het zwembad gescheiden van het
liggen. circulatiesysteem te gebruiken.




6.3 Inschakelen en modus selecteren

Wanneer de robot uitgeschakeld is:

Duw de modusschakelaar naar W of [¥) en laat hem onmiddellijk los (binnen 1 seconde) om de robot in te
schakelen. De reinigingsmodus wordt geselecteerd op basis van de richting waarin u hebt geduwd. En de
bijbehorende modusindicator brandt continu wit.

Wanneer de robot ingeschakeld is:

Duw de schakelaar naar de gewenste stand en laat hem onmiddellijk los (binnen 1 seconde) om de
reinigingsmodus te veranderen.

u G

Standaardmodus Vooraf ingestelde
modus
N [ e—1 s
N Ve
N 1] //
= &
Reinigingsmodus Reinigingsgebied
Standaardmodus Vloer, wanden en waterlijn
Vooraf ingestelde modus Vioe
. r
(standaard ingesteld op vloermodus)

Tip:
U kunt in de app andere reinigingsmodi selecteren. Uw selectie wordt automatisch gesynchroniseerd met de
robot, zodat u de volgende keer deze direct kunt starten met de schakelaar.

6.4 Start het reinigen

1. Plaats de robot voorzichtig in het water langs de wand van het zwembad.

4 N\




2. De robot begint onder water te gaan en zal nadat hij in het water is gegaan op de bodem van
het zwembad gaan liggen. Zodra hij daar ligt, begint hij automatisch met reinigen.

~

~

N

N

J

Tip:

Denk eraan dat het wifi-signaal van de robot zwakker wordt en de verbinding wordt verbroken wanneer
hij onder water is. Dit is normaal. De verbinding wordt automatisch hersteld zodra de robot uit het water

is gehaald. Op dat moment maakt de app opnieuw verbinding en synchroniseert hij de meest recente
reinigingsdata.

6.5 Ophalen
1. Na het voltooien van de reinigingstaak zal de robot automatisch gedurende 10 minuten tegen
de zwembadwand worden geparkeerd zodat u hem handmatig kunt ophalen.

-




2. In het onwaarschijnlijke geval dat de robot niet automatisch tegen de wand van het zwembad
wordt geparkeerd, of wanneer hij na 10 minuten naar de bodem van het zwembad zinkt, kunt u
hem handmatig ophalen met behulp van de meegeleverde haak.

V- >% N\
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07/ Onderhoud

Voordat u enig onderhoud uitvoert, zorgt u ervoor dat de robot is losgekoppeld van de voedingsbron.
Voor gedetailleerde handleidingen over onderhoudsprocedures en vervangingsonderdelen opent u de app en
gaat u naar het item Onderhoud.

71 Filterkorf

Druk op de schakelaar om het filterkorfdeksel te Haal de filterkorf eruit en gooi het afval
verwijderen. weg.

Spoel de filterkorf grondig af met een Zet hem weer in de robot en sluit
waterslang. vervolgens het deksel.

:



7.2 Rolborstel

Maak de lipjes van de rolborstel los en Verwijder al het vuil vanaf de rolborstel
verwijder de rubberen borstelstrip. en spoel hem grondig af met een
waterslang.

Plaats de rubberen borstelstrip terug in de B Steek de lipjes voorzichtig door elke gleuf.
houder.

%27

7.3 Ultrasone sensor

Verzeker u ervan dat na elk gebruik geen objecten op de sensor achterblijven. Veeg deze zo
nodig voorzichtig af met een zachte, droge doek.

.




08/ rao

Waarom stopt de robot op de bodem van het zwembad en beweegt hij niet meer?

® Controleer of de robot in de ECO-modus staat. In deze modus zal de robot na het
reinigen op de bodem van het zwembad gaan liggen en daar blijven, waarbij hij om de
dag een automatische reinigingscyclus start.

e Controleer of de robot vastzit bij de afvoer of andere obstakels. Hij zal automatisch
proberen zichzelf los te maken. Als hij na enkele minuten nog steeds vastzit en de
statusindicator oranje knippert, kunt u hem handmatig helpen met behulp van de
meegeleverde haak.

e Als het zwembad bijzonder vuil is, kan de filterkorf snel verstopt raken. Dit kan de
robot verhinderen terug te keren naar de rand van het zwembad. Til in dat geval de
robot uit het water en maak de filterkorf schoon

Waarom is de robot offline?

o Zwak wifi-signaal: de robot kan zich buiten het wifi-signaalbereik bevinden of kan onder
water gegaan zijn, waardoor de verbinding met het netwerk is verbroken. De robot zal
automatisch weer verbinding maken zodra het signaal hersteld is.

e Uitschakeling robot: de robot schakelt automatisch uit als de accu leeg raakt. Na het
opladen en inschakelen maakt de robot automatisch opnieuw verbinding.

e Robot verbonden met een ander account: de robot kan verbonden zijn met een ander
account. U kunt proberen om opnieuw verbinding te maken via de
configuratieprocedure van de app.

e Router gerelateerd: als de router opnieuw opstart, als er wijzigingen zijn in de wifi-naam
of het wachtwoord van de router, of als de router de robot op de zwarte lijst heeft gezet,
pakt u eerst deze problemen aan om te kijken of de robot weer online komt. Als het
probleem zich blijft voordoen, maakt u opnieuw verbinding.

Waarom kan de robot niet worden opgeladen?
® Controleer of de robot goed is uitgelijnd en aangesloten op de oplader.
e Controleer of de oplader volledig en goed is aangesloten op de robot.

® Controleer of de laadcontacten van zowel de robot als de oplader schoon en vrij van
roest en vuil zijn. Reinig zo nodig voorzichtig de laadcontacten voordat u opnieuw
probeert de robot op te laden.

Waarom maakt de robot geluid wanneer hij is ingeschakeld buiten het zwembad?

e Dit is normaal. De robot zal met tussenpozen de waterpomp inschakelen om te
detecteren of hij in het water is gegaan, waarbij hij een zacht geluid voortbrengt.

Waarom schakelt de robot zichzelf automatisch uit nadat hij is ingeschakeld?

e Als de robot gedurende een langere tijd niet in het water wordt geplaatst, wordt hij
automatisch uitgeschakeld om acculading te besparen. Plaats de robot na het
inschakelen direct in het water en start de reinigingstaak.

* Wanneer u problemen ondervindt tijdens het gebruik, ga dan naar de officiéle website/app
om de FAQ te bekijken of neem contact op met onze klantenservice voor hulp.



09/ Winteropslag

Opslagomgeving: zoek een koele, droge opslagruimte binnenshuis die afgeschermd is van
direct zonlicht, regen en vorst. Houd de robot uit de buurt van extreme temperaturen, open
vuur en plaatsen die toegankelijk zijn voor kinderen.

Bescherming tegen stof: bescherm de robot op de juiste manier tegen stof wanneer u hem
voor langere tijd opbergt.

Uitschakelen en accubeheer: schakel de robot uit en koppel hem los van de voedingsbron
wanneer hij wordt opgeborgen. Het wordt aanbevolen om het accuniveau minstens elke

6 maanden te controleren en de accu op te laden tot ongeveer 50%.

10/ Aftersales service

Garantieperiode 2 jaar garantie

Officiéle website www.beatbot.com

E-mailadres van

. service.eu@beatbot.com
klantenservice

+49 71411424070

Gratis telefoonnummer Ma-zo 9:00 — 18:00 uur (CET)

Het lithium-ionpakket bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu.

Voordat u de robot weggooit, moet u de accu verwijderen en vervolgens afvoeren of recyclen.
Het wordt gebruikt in overeenstemming met de lokale wetten en voorschriften van het land of
de regio.

11/ AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparaten (AEEA
zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet gemengd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk
afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij een aangewezen inzamelpunt dat door de overheid of
lokale autoriteiten is aangewezen voor het recyclen van afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur. Correcte verwijdering en recycling helpen mogelijke negatieve gevolgen voor het
milieu en de volksgezondheid te voorkomen. Neem contact op met de installateur of de lokale
autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de voorwaarden van dergelijke
inzamelpunten.
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01/ Zasady bezpieczenstwa

WAZNE INSTRUKCJE DOTYCZACE

BEZPIECZENSTWA
PRZED UZYCIEM PRZECZYTAJ WSZYSTKIE INSTRUKCIE

Podczas instalacji i uzytkowania tego sprzetu elektrycznego nalezy zawsze
przestrzegac¢ podstawowych srodkow ostroznosci, w szczegdlnosci tych
wymienionych ponize;j:

OSTRZEZENIE: Nalezy uwaznie przeczyta¢ wszystkie ostrzezenia i instrukcje
dotyczgce bezpieczeristwa. Nieprzestrzeganie ostrzezen i instrukcji moze
spowodowac porazenie prgdem elektrycznym, pozar i/lub powazne obrazenia.

1.1 Ostrzezenia i uwagi

PRZECZYTAJ | PRZESTRZEGAJ WSZYSTKICH INSTRUKCII

- Produkt ten mogg uzywac dzieci w wieku od 8 lat, a takze osoby z
niepetnosprawnoscia fizyczng, sensoryczng, intelektualng lub ograniczonym
doswiadczeniem lub wiedzg pod nadzorem rodzicdw lub opiekunéw w celu
zapewnienia bezpiecznej eksploatacji i unikniecia wszelkiego ryzyka. Dzieci nie
powinny wykonywac czyszczenia ani konserwacji urzgdzenia bez nadzoru.

- Dzieci nie powinny bawi¢ sie tym produktem. Upewnij sie, ze dzieci i zwierzeta
domowe znajdujg sie w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Aby zapobiec przypadkowemu wigczeniu robota, przed podniesieniem lub
przeniesieniem upewnij sig, ze robot jest wytgczony.

« W przypadku nieprawidtowego uzytkowania ptyn z akumulatora moze wyciekac.
Unikaj kontaktu. W przypadku kontaktu ze skdrg przeptucz jg wodg. Jesli ptyn
dostanie sie do oczu, natychmiast zgtos sie do lekarza. Ptyn z akumulatora moze
powodowac podraznienia lub oparzenia.

- Nie uzywaj uszkodzonych lub zmodyfikowanych akumulatoréw lub urzgdzen.
Dziatanie uszkodzonych lub zmodyfikowanych akumulatoréw moze by¢
nieprzewidywalne, co moze spowodowac pozar, wybuch lub obrazenia.

- Nie uzywaj akumulatordéw ani stacji tadujgcych innych producentow. Uzywaj
wytgcznie zasilacza Beatbot KLPO72A-2802300zz. Sufiks ,zz” = BS, EU, CN, US, JP,
AU, TW, IN, AR, BR lub KR wskazuje typ wtyczki dla réznych regionéw. Jesli
przewdd zasilajgcy jest uszkodzony, w celu uniknigcia niebezpieczenistwa
powinien zosta¢ wymieniony wytgcznie przez producenta lub autoryzowany
serwis.

- Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia prgdem elektrycznym, nie nalezy uzywac
przedtuzacza; urzgdzenie nalezy podtgczy¢ bezposrednio do gniazdka
znajdujgcego sie w odpowiednim miejscu i natychmiast wymieni¢ uszkodzony
przewod zasilajgcy.

- Nie umieszczaj stacji tadujgcej w poblizu zrédet ciepta. Przestrzegaj wszystkich
instrukcji dotyczgcych tadowania i nie taduj urzgdzenia w temperaturach
wykraczajgcych poza zakres podany w instrukcji. Nieprawidtowe tadowanie lub
tadowanie w temperaturach wykraczajgcych poza podany zakres moze
spowodowac¢ uszkodzenie akumulatora i zwiekszy¢ ryzyko pozaru.

- Przed czyszczeniem lub konserwacijg upewnij sig, ze robot jest wytgczony, a stacja
tadujgca odtgczona od zasilania.
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- Ten produkt zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany wytgcznie przez
wykwalifikowanych technikdw. Nie modyfikuj ani nie prébuj naprawiac¢ urzadzenia
ani akumulatora, z wyjgtkiem przypadkéw okreslonych w instrukcjach uzytkowania
i konserwacji. Obstuge serwisowg nalezy wykonywac wytgcznie przez
wykwaliflkowanego serwisanta, z uzyciem wytgcznie identycznych czesci
zamiennych. Zapewnia to bezpieczenstwo produktu.

- Nie wchodz do basenu, gdy robot pracuje w wodzie.

- Gdy robot czyszczacy do basenu znajduje sie pod wodg lub w innych sytuacjach,
gdy nie mozna go bezposrednio podnies¢, mozna go wyciggnac¢ za pomocyg
dotgczonego haczyka. Prosze uzywac haczyka prawidtowo i ostroznie, aby unikngc
przypadkowych obrazen.

- Nie wystawiaj akumulatora ani urzgdzenia na dziatanie ognia lub nadmiernej
temperatury. Dziatanie ognia lub temperatur powyzej 130°C/265°F moze
spowodowac¢ wybuch.

« W normalnych warunkach uzytkownicy powinni zachowa¢ minimalng odlegtos¢ 20
cm od robota.

- Urzgdzenie nalezy podtgczac wytgcznie do obwodu zasilajgcego zabezpieczonego
wytgcznikiem roznicowopragdowym (RCD). Wytgcznik RCD nalezy regularnie
sprawdzac. Aby sprawdzi¢ wytgcznik RCD, nalezy nacisngC przycisk testowy.
Wytgcznik RCD powinien przerwac dop’ryw pradu. Nalezy nacisng¢ przycisk
resetowania. Doptyw pradu powinien zostac przywrdécony. Jesli RCD nie dziata w
ten sposodb, oznacza to, ze jest uszkodzony. Jesli RCD przerywa doptyw zasilania
do zasilacza bez nacis$nigcia przycisku testowego, moze to oznaczac wyciek
pradu do ziemi, co moze spowodowac porazenie pragdem elektrycznym. Nie
uzywaj zasilacza. Odtgcz zasilacz i skontaktuj sie z producentem w celu uzyskania
pomocy.

- Robot jest wyposazony w szereg zaawansowanych czujnikow, ktore odgrywajq
kluczowg role w jego funkcjonalnosci i wydajnosci. Aby zapewni¢ wydajnosc i
przedtuzy¢ zywotnos¢ robota, nie nalezy pozostawiac¢ go przez dtuzszy czas w
ekstremalnych warunkach érodowiskowych, takich jak wysoka temperatura, silne
Swiatto lub niska temperatura. Zaleca sie uzytkowanie i przechowywanie robota
zgodnie z wymaganiami niniejszej instrukcji.

- Przekroczenie wysokosci 2100 m (6890 stop) spowoduje, ze robot czyszczgcy nie
bedzie dziatat prawidtowo. Dlatego nalezy upewnic sig, ze robot jest uzywany w
miejscach, ktdre spetniajg to ograniczenie dotyczgce wysokosci, aby unikngc
wszelkich problemoéw wynikajgcych z uzytkowania robota na duzych
wysokosciach.

ZACHOWAIJ NINIEJSZE INSTRUKCIE

1.2 Uproszczona Deklaracja Zgodnosci UE

Niniejszym Xingmai Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. oéwiadcza, ze typ
urzagdzenia radiowego Beatbot Sora P1 jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem
internetowym: Petna tres¢ deklaracji dostepna na zgdanie pod adresem
upowaznionego przedstawiciela https:/eu.beatbot.com/pages/contact-us.

Produkt spetnia wymagania nastepujgcych dyrektyw:

— Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE

— Dyrektywa RED 2014/53/UE (Urzgdzenia radiowe)

— Dyrektywa RoHS 2011/65/UE (Ograniczenie substancji niebezpiecznych)
— Dyrektywa WEEE 2012/19/UE (Zuzyty sprzet elektryczny)
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1.3 Oswiadczenie dotyczagce pasma 5G

- Wszelkie urzgdzenia zdolne do pracy w pasmie 5150-5250 MHz moga by¢
uzywane wytgcznie w pomieszczeniach, aby zmniejszy¢ ryzyko szkodliwych
zaktdcen dla wspdtkanatowych mobilnych systemoéw satelitarnych.

« W przypadku urzgdzen z odtgczanymi antenami, maksymalny dopuszczalny
zysk anteny dla urzadzen pracujgcych w pasmach 5250-5350 MHz oraz
5470-5725 MHz musi by¢ taki, aby urzgdzenie nadal spetniato limit rown-
owaznej izotropowo promieniowanej mocy (e.i.r.p.).

1.4 CEC

Najpierw przesun przetgcznik w pozycje U , nastepnie w pozycje |c4), a na
koniec ponownie przesun go w pozycje | i przytrzymaj przez 20 sekund,
aby aktywowac¢ tryb CEC.

1.5 Bezpieczenstwo sieci i poufnosé danych

Interfejs sieciowy i ustuga domysina
W stanie fabrycznym urzgdzenie ma nastepujgce parametry:

Interfejs sieciowy Ustuga sieciowa Opis
) Ustuga konfiguraciji loT Przestane dane sg
Interfejs WLAN przez port TCP wykorzystywane do konfiguraciji
6668/9998 sieci robota

Zalecane srodki bezpieczenstwa

Aby chroni¢ robota przed atakami typu ,,odmowa ustugi” (DoS), skonfiguruj
ustawienia bezpieczenstwa swojego domowego routera. Poniewaz robot tgczy
sie przez router, bedzie chroniony przez jego zabezpieczenia.

Zarzadzanie danymi osobowymi

Mozesz skontaktowac sie z nami, aby ztozy¢ wniosek o usuniecie swojego
urzgdzenia lub powigzanych z nim danych osobowych z Twojego konta,
korzystajgc z kilku kanatow:

- Przez aplikacje: skorzystaj ze wbudowanego wsparcia lub ustawien konta.
- Przez nasza oficjalng strone internetowg: odwiedz sekcje wsparcia lub
prywatnosci.

- Przez e-mail: wyslij swoj wniosek na adres privacy@beatbot.com.

1.6 Opis czujnika

Czujnik Opis

Czujnik W urzadzeniu stosuje sig kierunkowa emisje fal
ultradzwiekowy | ultradzwigkowych oraz analize echa w celu przyblizonego
okreslenia rodzaju obiektéw podczas pomiaru odlegtosci
do otaczajgcych przedmiotow.

Model: AW-UD1000DC02-2S5
Parametry: Zakres pomiarowy: 60-2000 mm (2,4—78,7 cala)
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02/ Przeglad produktu

2.1 Zawartos¢é opakowania

Robot tadowarka hak

2.2 Budowa urzadzenia

Przycisk otwierania ---------------- -

Wskaznik stanu

Wylot wody
Przetgcznik trybow

Wskaznik trybu

Port fadowania
Gasienica

Pokrywa kosza filtracyjnego

Kosz filtracyjny

* Schemat ma charakter poglagdowy. W celu uzyskania doktadnych informacji nalezy odnies¢ sie
do rzeczywistego produktu.




03/ Specyfikacja

3.1 Informacje podstawowe

Model RCMPMO031G
Napiecie robocze 216V
Czas pracy 5h

Wejscie tadowarki

100-240 B~50/60 Hz, maks. 1,8 A

Wyjscie tadowarki

28 V===2,3 A, 644 W

Nominalna pojemnos¢ akumulatora 7800 mAh
Czas tadowania 45h
Pojemnos¢ kosza filtracyjnego 5]

Temperatura otoczenia podczas tadowania

0 °C~40 °C (32 °F~104 °F)

Temperatura przechowywania / wilgotnosé -20 °C~45 °C (-4 °F~113 °F) RH<=75%

Stopien ochrony IP IPG8

Poziom hatasu <70 dB(A)

3.2 Specyfikacja tacznosci bezprzewodowej

Czestotliwos¢ robocza Maksymalna moc nadawcza (EIRP)

Wi-Fi 2.4G: 2.400-2.4835 GHz 2.4G: < 20dBm
5G: 5.150-5.350 GHz 5G: <20 dBm
5.470-5.725 GHz <27 dBm
Czestotliwose robocza Maksymalna moc nadawcza (EIRP)
Bluetooth

2.400-2.4835 GHz <20dBm

Ograniczenia uzytkowania: Urzgdzenie to jest przeznaczone do uzytku wytgcznie wewngtrz pomieszczen, gdy
pracuje w zakresie czegstotliwos$ci od 5150 do 5350 MHz. Ograniczenie to obowigzuje we wszystkich krajach
cztonkowskich UE.

3.3 Wymagania dotyczgce jakosci wody

Chlor maks. 4 ppm
NaCl maks. 5000 ppm
pH 7,0-7,8 (zalecane)

Temperatura wody 6 °C-35°C (43 °F-95 °F)

Gtebokos¢ wody 0.5-3.5 m (1.6-11.5 ft)
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04/ Sterowanie i wskazniki

Przetgcznik
trybow

Funkcja Jak uzywacé
Ustaw przetgcznik trybéw w potozeniu W/ 8 i natychmiast
Wigczanie go zwolnij (w ciggu 1 sekundy)
* Robot wtgcza sie automatycznie po zakorniczeniu fadowania
Nacisnij i przytrzymaj przetgcznik trybéw U przez okoto 3
W . sekundy.
ytaczanie s S Co .
* Jezeli robot znajduje sie poza wodgj i nie jest uzywany, wytaczy
sie automatycznie po 10 minutach.
Wybér trybu Po wigczeniu ustaw przetgcznik trybow w potozeniu Wi
standardowego natychmiast go zwolnij (w ciggu 1 sekundy).

Wybdér wczesdniej
ustawionego trybu

Po wigczeniu ustaw przetgcznik trybédw w potozeniu I i
natychmiast go zwolnij (w ciggu 1 sekundy).

Wigczanie punktu
dostepowego robota

Nacisénij i przytrzymaj przetgcznik tryboéw (3 przez okoto 5
sekund.

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Najpierw ustaw przetgcznik trybdw w potozeniu &), nastepnie
w potozeniu U .

Na konicu ponownie ustaw go w potozeniu [&J i przytrzymaj
przez okoto 5 sekund.
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- - - - Wskaznik

stanu

- - - Wskaznik
trybu

Wskaznik stanu

Wysoki poziom natadowania

State zielone éwiatlo @D
akumulatora
State 76He swiatho Niski poziom natadowania
akumulatora
Stat . swiath Poziom natadowania akumulatora
ate pomaranczowe $wiatto jest bardzo niski
L L . Wigczenie punktu dostepowego robota /
Migajgce niebieskie swiatto (D @D @D aktaualizacjg OTA &P 9
Migajgce pomaraniczowe Btad / Przywrdcenie ustawien
$wiatto fabrycznych
Pulsujgce éwiatto (W tadowanie

* Podczas tadowania kolor wskaznika pokazuje aktualny poziom natadowania akumulatora.

Wskaznik trybu
State biate $wiatto D) Wybrany tryb
Migajgce biate swiatto D Powroét

* Wskaznik wybranego trybu zaswieci sie biatym $wiattem, potwierdzajgc wybér.
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05/ aplikacja

5.1 Pobieranie aplikaciji
Aby pobra¢ aplikacje, zeskanuj ponizszy kod QR lub wyszukaj ,Beatbot" w App Store lub Google Play.

5

- Twdj telefon i robot znajdujg sie w zasiegu jednej sieci Wi-Fi, a sygnat jest stabilny;

# Download on the
¢ App Store

GET ITON
»’ Google Play

5.2 Podtaczenie robota

Przed podtgczeniem sprawdz, czy:
- Robot jest wtgczony;

- Zbliz telefon do robota.

Po wigczeniu robot automatycznie przejdzie w tryb konfiguracji sieci.
Otwoérz aplikacje Beatbot. Na stronie gtdéwnej kliknij ,Add Robot” (Dodaj robota), a nastepnie
wybierz jedng z ponizszych metod dodania robota i zakoriczenia konfiguraciji:

Dodaj przez Bluetooth Skanuj, aby doda¢ Dodaj recznie

Upewnij sig, ze w telefonie
komdérkowym wigczona jest
funkcja Bluetooth.
Urzgdzenie automatycznie
wyszuka model robota.

Btad konfiguracji sieci @

Skieruj aparat telefonu na
kod QR umieszczony na
robocie.

Jesli wystgpi jedna z ponizszych sytuaciji:
1. Poczgtkowa konfiguracja sieci nie powiodta sig.

2. Robot jest juz przypisany do innego konta uzytkownika.
Wykonaj nastepujace czynnosci:

Kliknij ,Add Manually”
(Dodaj recznie), wybierz
model robota z listy.

1. Nacisnij i przytrzymaj przetgcznik trybu & przez 5 sekund, aby wigczy¢ punkt dostepu

robota.

2. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikaciji, aby zakoriczy¢ proces konfiguracji.
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06/ Obstuga

6.1 Ladowanie

1. Upewnij sig, ze styki tadowania po obu stronach tadowarki sg suche i czyste. Wyréwnaj i podtagcz
tadowarke do portu tadowania robota.

! Uwaga: upewnij sig, ze tadowarka jest catkowicie i bezpiecznie podtgczona do robota.

2. Podtgcz tadowarke do gniazdka elektrycznego. Migajgcy wskaznik oznacza, ze trwa tadowanie.

Robot jest w petni natadowany, gdy wskaznik swieci sig na zielono.

Wskazowki:

1. Ze wzgleddéw bezpieczenstwa podczas transportu robot jest czeéciowo natadowany. Zotty wskaznik stanu
po rozpakowaniu jest zjawiskiem normalnym. Dla optymalnej pracy przed pierwszym uzyciem nalezy w

petni natadowac robota.

2. taduj robota w pomieszczeniu, w suchym i chtodnym miejscu ze stabilnym zasiegiem Wi-Fi.

6.2 Przygotowanie basenu

Sy

Przed rozpoczeciem
czyszczenia upewnij sig, ze w
basenie nie ma przedmiotow

obcych, takich jak reczniki
lub zabawki.

®

Dla uzyskania optymalnych
rezultatéw czyszczenia zaleca
sie uzywanie robota niezaleznie
od systemu cyrkulacji.

24

A

Nie dopuszczaj zwierzat ani
oso6b do basenu podczas
czyszczenia.



6.3 Wybor trybu czyszczenia
Gdy robot jest wytgczony:

Przesun przetgcznik trybu do pozycji W/ &) i natychmiast (w ciggu 1 sekundy) go zwolnij, aby

wigczy¢ robota. Tryb czyszczenia wybiera sie w zaleznos$ci od kierunku nacisniecia. Odpowiedni
wskaznik trybu zaswieci sie na biato.

Gdy robot jest wigczony:

Przesun przetgcznik do zgdanej pozycji i natychmiast (w ciggu 1 sekundy) zwolnij go, aby zmieni¢
tryb czyszczenia.

u G

Tryb standardowy Tryb wstepny

N [e—] s
oo
> =
Tryb czyszczenia Powtoka
Tryb standardowy Dno, éciany i linia wodna

Tryb wstepny

(domyslinie ustawiony jest tryb ,,Dno”) Dno

Wskazoéwka:

Mozesz wybrac¢ inne tryby czyszczenia za pomocg aplikacji. Twéj wybodr zostanie automatycznie

zsynchronizowany z robotem, co pozwoli Ci uruchomi¢ go nastepnym razem bezposrednio za pomocg
przetgcznika.

6.4 Rozpoczecie czyszczenia

1. Ostroznie umies$¢ robota w wodzie wzdtuz $cianki basenu.

-
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2. Robot zacznie sie zanurza¢ i opadnie na dno basenu po wejéciu do wody. Po osiggnieciu dna
automatycznie rozpocznie czyszczenie.

éa =

- J

Wskazowka:

Nalezy pamigtac, ze sygnat Wi-Fi robota bedzie stabng¢ i moze zosta¢ przerwany podczas zanurzania. Jest to
zjawisko normalne. Po wynurzeniu robota potgczenie zostanie automatycznie przywrécone. Aplikacja ponownie
nawigze potgczenie i zsynchronizuje najnowsze dane dotyczgce czyszczenia.

6.5 Wyjmowanie z wody

1. Po zakonczeniu czyszczenia robot automatycznie zaparkuje przy $ciance basenu na 10 minut,
po czym bedzie mozna wyjg¢ go recznie.

4 N

-
m g
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2. Jezeli robot nie zaparkuje automatycznie przy $ciance basenu lub jesli po uptywie 10 minut
opadnie na dno basenu, mozna wyjg¢ go recznie za pomocg dotgczonego haka.

- ///, N\
<

i
N

\\(//7

.
07/ Konserwacja

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynnos$ci konserwacyjnych upewnij sie, ze robot jest odtgczony od Zrédta
zasilania. Aby uzyskac¢ szczegdtowe instrukcje dotyczace konserwacji i wymiany czesci, otwoérz aplikacje i przejdz

do sekgcji ,Konserwacja”.
7.1 Kosz filtracyjny

Nacisnij przetgcznik, aby otworzy¢ pokrywe
kosza filtracyjnego.

Wyjmij kosz filtracyjny i usun
zanieczyszczenia.

Zamontuj go ponownie w robocie i

Doktadnie przeptucz kosz filtracyjny wodg z
zamknij pokrywe.

weza.
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7.2 Szczotka rolkowa

B Odblokuj zatrzaski szczotki rolkowe;j i Oczy$¢ gumowg szczotke z
zdejmij gumowy pasek. zanieczyszczen i doktadnie przeptucz jg
wodg z weza.

Zamontuj gumowg szczotke z powrotem B Ostroznie przeciggnij zatrzaski przez
na miejscu. kazdy otwor.

7.3 Czujnik ultradzwiekowy

Po kazdym uzyciu nalezy upewni¢ sig, ze na czujnikach nie ma zabrudzen. W razie potrzeby
delikatnie przetrzyj je miekka, suchg Sciereczka.

.



08/ a0

Dlaczego robot zatrzymuje sie na dnie basenu i nie porusza sig?

® Sprawdz, czy robot nie znajduje sie w trybie ECO. W tym trybie po zakonczeniu czyszczenia
robot zatrzymuje sie na dnie basenu i pozostaje tam, uruchamiajgc automatyczny cykl
czyszczenia co drugi dzien.

e Sprawdz, czy robot nie utknat przy odptywie lub innych przeszkodach. Robot sprébuje uwolni¢
sie samodzielnie. Jesli po kilku minutach nie zdota sie uwolni¢, a wskaznik stanu miga na
pomaranczowo, pomdz mu recznie, uzywajgc dotgczonego haka.

e Jedli basen jest silnie zabrudzony, kosz filtra moze szybko sie zapetni¢. Moze to uniemozliwi¢ robotowi
powrdt do krawedzi basenu. W takim przypadku wyjmij robota z wody i wyczys¢ kosz filtra.

Dlaczego robot jest offline?

e Staby sygnat Wi-Fi: Robot moze znajdowac¢ sie zbyt daleko od zasiegu sieci Wi-Fi lub mdégt
zanurzy¢ sie w wodzie, co powoduje utrate potgczenia. Robot automatycznie potgczy sie
ponownie, gdy sygnat zostanie przywrdcony.

e Wytgczenie robota: Robot wytgcza sie automatycznie po roztadowaniu akumulatora. Po
natadowaniu i wigczeniu urzgdzenia potgczenie zostanie przywrécone automatycznie.

e Robot jest podtgczony do innego konta: Urzgdzenie moze by¢ przypisane do innego konta.
Sprébuj ponownie potgczy¢ je za pomocy aplikacii.

e Problemy z routerem: Jesli router zostat zrestartowany, zmieniono nazwe lub hasto sieci Wi-Fi
albo robot zostat dodany do czarnej listy, najpierw usun te problemy, a nastepnie sprawdz, czy

robot ponownie potgczy sie z siecig. Jesli problem nadal wystepuje, przeprowadz ponowng
konfiguracje potgczenia.

Dlaczego robot nie taduje sig?
® Upewnij sig, ze robot jest prawidtowo podtgczony do tadowarki.
e Sprawdz, czy fadowarka jest catkowicie i stabilnie podtgczona do robota.

e Sprawdz, czy styki tadowania w robocie i fadowarce sg czyste oraz wolne od rdzy i zabrudzen. W
razie potrzeby delikatnie oczy$¢ styki przed ponowng probg tadowania.

Dlaczego po wtgczeniu robota poza basenem stychaé hatas?

e Jest to zjawisko normalne. Robot okresowo uruchamia pompe wodng, aby wykry¢, czy
znajduje sie w wodzie, i podczas tego procesu moze wydawac lekki dzwiek.

Dlaczego robot automatycznie wytgcza sie po wigczeniu?

e Jesli robot przez diuzszy czas nie znajduje sie w wodzie, wytgcza sie automatycznie w celu
oszczedzania energii akumulatora. Po wigczeniu nalezy niezwtocznie umiesci¢ robota w
wodzie i rozpoczgé czyszczenie.

* W przypadku wystgpienia jakichkolwiek problemoéw podczas uzytkowania urzgdzenia odwiedz oficjalng

strong internetowg lub aplikacje, aby zapoznac sie z sekcjg FAQ, albo skontaktuj sig z naszym dziatem
obstugi klienta.
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09/ Przechowywanie zimowe

Warunki przechowywania: Zapewnij chtodne, suche i zadaszone miejsce do przechowywania,
chronione przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych, deszczem oraz mrozem.
Przechowuj robota z dala od skrajnych temperatur, otwartego ognia oraz miejsc dostepnych dla dzieci.

Ochrona przed kurzem: Podczas diugotrwatego przechowywania nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ robota przed kurzem.

Wytgczenie zasilania i konserwacja akumulatora: Na czas przechowywania wytgcz robota i odtgcz
go od zrédta zasilania. Zaleca sig sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora co najmniej raz
na 6 miesiecy oraz dotadowywanie go do poziomu okoto 50%.

10/ Obstuga posprzedazowa

Okres gwaranciji 2 lata

Oficjalna strona internetowa | www.beatbot.com

E-mail service.eu@beatbot.com

+49 71411424070

Numer bezptatny Pon.-Niedz. 9:00 - 18:00 (CET)

Xingmai Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd.
Producent 12F, Building 5, Tianyun Square, 111 Wusongjiang Avenue,
Guoxiang sub-district, Wuzhong District, Suzhou City
service@beatbot.com

Sea&Mew Consulting GmbH
Mittenhuber Str. 4, 92318 Neumarkt
compliance.EU@outlook.com

Upowazniony
przedstawiciel w UE

Wbudowany akumulator powinien zosta¢ wymontowany wytgcznie przez wykwalifikowany
personel w punkcie zbidrki zuzytego sprzetu. Nie nalezy demontowac¢ urzgdzenia
samodzielnie.

11/ Informacje dotyczace WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem stanowig zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny
(WEEE zgodnie z dyrektywg 2012/19/UE) i nie powinny by¢ wyrzucane razem z niesegregowanymi
odpadami komunalnymi. W celu ochrony zdrowia ludzi i Srodowiska naturalnego zuzyty sprzet
nalezy przekazywac¢ do wyznaczonych punktéw zbidrki, ustanowionych przez wtadze panstwowe
lub lokalne, przeznaczonych do recyklingu sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Prawidtowa
utylizacja i recykling pomagajg zapobiega¢ potencjalnym negatywnym skutkom dla $rodowiska i
zdrowia ludzkiego. W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat lokalizacji oraz zasad
funkcjonowania punktéw zbidrki nalezy skontaktowac sig z instalatorem lub lokalnymi wtadzami.
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01/ Bezpecnostni predpisy

A DULEZITE BEZPECNOSTNIi POKYNY
PRECTETE SI VSECHNY POKYNY PRED POUZITIM

Pri instalaci a pouzivani tohoto elektrického zarizeni vzdy dodrzujte zakladni
bezpelnostni opatreni, véetné nize uvedenych:

UPOZORNENI: Peclive si preCtéte vSechna bezpecnostni upozornéni a pokyny.
Nedodrzeni téchto upozornéni a pokynd mlze zplsobit uraz elektrickym
proudem, pozar a/nebo vazné zranéni.

1.1 Varovani a upozornéni

PRECTETE SI A DODRZUJTE VSECHNY POKYNY

- Tento vyrobek mohou pouzivat déti od 8 let a osoby s fyzickymi, smyslovymi nebo
mentalnimi nedostatky nebo s omezenymi zkusenostmi ¢i znalostmi pod
dohledem rodi¢e nebo opatrovnika, aby byla zajisténa bezpecna obsluha a
predeslo se pripadnym rizikdm. Cisténi a idrzbu nesmi provadét déti bez dozoru.

- Déti si s timto produktem nesmi hrat. Zajistéte, aby se déti a domaci zvirata béhem
provozu robotického Cistice bazénl zdrzovaly v bezpecné vzdalenosti.

- Aby nedoslo k neimysinému zapnuti robota, ujistéte se, ze je robot vypnuty pred
jeho zvedanim nebo pfenasenim.

- Pfi nevhodném zachazeni mUze dojit k Uniku kapaliny z baterie. Vyhnéte se
kontaktu. Pokud k nému dojde, oplachnéte postizené misto vodou. Pokud
tekutina pfijde do kontaktu s o€ima, okamzité vyhledejte Iékafskou pomoc.
Kapalina z baterie mUze zpUsobit podrazdéni nebo popaleniny.

- Nepouzivejte poskozenou nebo upravenou baterii Ci zafizeni. PoSkozené &i
modifikované baterie mohou vykazovat nepredvidatelné chovani, které mize vést
k pozaru, vybuchu nebo zranéni.

- Nepouzivejte baterie ani nabijeCku tfetich stran. Pouzivejte pouze specifikovany
napajeci zdroj Beatbot KLPO72A-2802300zz. Pfipona ,zz" = BS, EU, CN, US, JP, AU,
TW, IN, AR, BR nebo KR oznacuje typ zastrc¢ky pro rlizné regiony. Pokud je napajeci
kabel poskozen, musi jej vymeénit vyrobce, jeho servisni zastupce nebo jina
kvalifikovana osoba, aby nedoslo k nebezpedéi.

- Aby se snizilo riziko Urazu elektrickym proudem, nepouzivejte prodluzovaci kabel;
pripojte zafizeni pfimo do vhodné& umisténé zasuvky a v pfipadé poskozeni
okamzité vymeénte napaéjeci kabel.

- Neumistujte nabijecku blizko zdrojd tepla. Dodrzujte vSechny pokyny pro nabijeni
a nenabijejte zarizeni mimo teplotni rozsah uvedeny v navodu. Nespravné nabijeni
nebo nabijeni mimo stanoveny rozsah mUlze poskodit baterii a zvysit riziko pozaru.

- Pfed Cisténim nebo udrzbou se ujistéte, Ze je robot vypnuty a nabijeCka odpojena
ze zasuvky.

- Tento produkt obsahuje baterie, které mohou byt vyménény pouze kvalifikovanym
technikem. Nepokousejte se zafizeni ani baterii upravovat ¢i opravovat, pokud to

neni uvedeno v navodu k pouziti a udrzbé. Servis musi provadét kvalifikovana
osoba s pouzitim pouze identickych nahradnich dild, aby byla zachovana

bezpecnost zafizeni.
:



« Nevstupujte do bazénu, kdyz robot pracuje ve vode.

- Pokud je bazénovy vysavac¢ pod vodou nebo v situaci, kdy neni mozné robota
pfimo vyzvednout z vody, je tfeba jej vytahnout pomoci dodaného haku.
Pouzivejte hak spravné a opatrné, aby nedoslo k nehodé nebo zranéni.

- Nevystavujte bateriovy blok ani zafizeni ohni nebo nadmérnému teplu. Vystaveni
ohni nebo teplotam nad 130 °C mize zpusobit vybuch.

+ Za bé&Znych podminek by uzivatelé méli udrzovat minimalni vzdalenost 20 cm od
robota.

- Zarizeni smi byt pfipojeno pouze k napajecimu obvodu chranénému proudovym
chrani¢em (GFCI). Tento chrani¢ by mél byt pravidelné testovéan. Pro test stisknéte
tla¢itko TEST. Chrani€ by mél pferusit napajeni. Stisknéte tlacitko RESET. Napajeni
by mélo byt obnoveno. Pokud chrani¢ nefunguje timto zplsobem, je vadny. Pokud
chrani¢ prerusi napajeni bez stisknuti tlacitka TEST, mUze dochézet k pritoku
zemniho proudu, coz znamena riziko Urazu elektrickym proudem. Nepouzivejte
jednotku, odpojte ji a kontaktujte servis.

- Robot je vybaven fadou pokrocilych senzor(, které jsou kli¢ové pro jeho funkénost
a vykon. Aby byl zajistén spravny vykon a Zivotnost robota, vyhnéte se jeho
dlouhodobému vystaveni extrémnim podminkam, jako jsou vysoké teploty, silné
svetlo nebo mraz. Doporucuje se robota pouzivat a skladovat v souladu s
pozadavky tohoto navodu.

- Prekro¢eni nadmorskeé vysky 2100 m muUze zpUsobit, Ze bazénovy vysavac nebude
fungovat spravné. Zajistéte proto, aby byl robot pouZzivan pouze v oblastech, které
spliuji toto vyskové omezeni, aby nedoslo k problémUm pri provozu ve vysokych
polohach.

TENTO NAVOD SI USCHOVEJTE

1.2 Prohlaseni FCC/IC

Jakékoli zmeény nebo Upravy, které nejsou vyslovné schvaleny subjektem
odpoveédnym za shodu, mohou zrusit opravnéni uzivatele provozovat zafizeni. Toto
zarizeni bylo testovédno a bylo zjisténo, Ze vyhovuje limitdim pro digitalni zafizeni
tridy B podle ¢asti 15 pravidel FCC. Tyto limity jsou navrzeny tak, aby poskytovaly
dostate¢nou ochranu proti skodlivému ruseni v obytné instalaci. Toto zafizeni
generuje, vyuzivad a mlze vyzarovat energii v radiovych frekvencich a pokud neni
instalovdno a pouzivano v souladu s pokyny, mdze zpUsobit $kodlivé ruseni
radiokomunikaci. Pfesto neni zaru¢eno, ze k ruseni v konkrétni instalaci nedojde.
Pokud toto zarizeni zpUsobi $kodlivé ruseni prijmu radia nebo televize, coz Ize
ovérit vypnutim a zapnutim zafizeni, doporucuje se uzivateli pokusit se ruseni
odstranit jednim nebo vice z nasledujicich zplsob:

— Presmérovat nebo premistit prijimaci anténu.

— Zvetsit vzdalenost mezi zafizenim a prijimacem.

— PFipojit zafizeni do zasuvky na jiném obvodu, nez je pfipojen pfijimac.
— Obrétit se na prodejce nebo zkuSeného technika radia/TV pro pomoc.
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1.3 Pozadavky MPE

Pro splnéni pozadavkl FCC / IC na expozici RF by uzivatelé méli béhem provozu
zarfizeni udrzovat minimalni vzdalenost 20 cm nebo vice mezi anténou tohoto
zafizeni a osobami. Pro zajisténi souladu s t€mito predpisy se nedoporucuje
zafizeni pouzivat blize nez tato vzdalenost.

Za béznych podminek pouziti by méla byt mezi anténou zafizeni a télem
uzivatele zachovana minimalni vzdalenost 20 cm.

1.4 Prohlaseni 5G

Zafizeni pracujici v pasmu 5150-5250 MHz je uréeno vyhradné pro pouziti v
interiéru, aby se minimalizovalo riziko Skodlivého ruseni mobilnich satelitnich
systému vyuzivajicich stejné kanaly.

U zafizeni s odnimatelnou anténou musi byt maximalni zesileni antény pro
zafizeni v pasmech 5250-5350 MHz a 5470-5725 MHz takové, aby zafizeni stale
splfiovalo limit e.i.r.p. (ekvivalentni izotropné vyzareny vykon).

1.5 CEC

Nejprve pfepnéte spinac¢ do polohy U, poté jej pfepnéte do polohy [c¥), a
nakonec jej znovu prepnéte do polohy W a podrzte po dobu 20 sekund, aby
se aktivoval rezim CEC.

1.6 Sitova bezpeénost a ochrana osobnich udaju

Vychozi sitové rozhrani a sluzba
Nasledujici je dostupné, kdyz je zafizeni v tovarnim vychozim nastaveni:

Sitové rozhrani Sitova sluzba Popis
C e ; loT konfiguraéni sluzba Prenasena data se pouzivaji
Wi-Fi rozhran pres TCP port 6668/9998 pro nastaveni sité robota

Doporucené bezpeénostni postupy

Pro ochranu robota pred utoky typu Denial-of-Service (DoS) nakonfigurujte
bezpecnostni nastaveni vaSeho domaciho routeru. Protoze se robot pripojuje
pres router, vyuzije jeho ochrany.

Sprava osobnich udaju

Mdzete nas kontaktovat a pozadat o smazéni vaseho zarizeni nebo s nim
spojenych osobnich udajl z vaseho uUctu prostrednictvim nékolika kanald:

- Prostrednictvim aplikace: Pouzijte vestavénou podporu nebo nastaveni uctu.
- Prostrednictvim oficidlnich webovych stranek: Navstivte sekci podpory nebo
ochrany soukromi.

- E-mailem: Zaslete svou Zadost na adresu privacy@beatbot.com.

1.7 Popis senzorti

Sensor Popis
Ultrazvukovy Vyuziva smérové vysilani ultrazvukovych vin a analyzu
senzor odrazu k hrubému rozliseni typt objektl pfi méreni

vzdalenosti okolnich objektl.
Model: AW-UD1000DC02-2S5, Specifikace: Testovaci
vzdalenost: 60~2000 mm (2,4~78,7 in)
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02/ 0vod

2.1 Obsah baleni

Robot Nabijecka Hak

2.2 Schéma struktury produktu

Oteviraci mechanismus krytu ----------------- .

Indikator stavu

Vystup vody
Pfepinac rezimu

Indikator rezimu

Nabijeci port
Vodici kole€¢ko

Kryt filtraéniho kose

Filtracni kos

Rukojet

Ultrazvukovy senzor

Dvojity valcovy kartac

* Schéma je pouze orientacni. Pro presnost se prosim podivejte na skute¢ ny vyrobek.

:



03/ Specifikace produktu
3.1 Zakladni parametry

Model RCMPMO31G
Pracovni napéti 216V
Doba provozu 5h

Prikon nabijeni

100-240 V ~ 50/60 Hz, 1,8 A Max

Vykon nabijeni

28 V===2,3A,644 W

Nominalni kapacita baterie 7800 mAh
Doba nabijeni 45h
Kapacita filtra¢niho kose 5L

Teplota nabijeciho prostredi

0 °C~40 °C (32 °F~104 °F)

Teplota a vlhkost skladovani vyrobku

-20°C~45°C (-4 °F~N13°F) RH<=75%

Stupen kryti

IP68

3.2 Specifikace bezdratové technologie

Provozni frekvence

Vykon vysilace (EIRP)

Wi-Fi 2.4G: 2.400-2.4835 GHz 2.4G: < 20dBm
5G: 5.150-5.350 GHz 5G: £ 20 dBm
5.470-5.725 GHz < 27dBm
Provozni frekvence Vykon vysilace (EIRP)
Bluetooth

2.400-2.4835 GHz

<20 dBm

3.3 Podminky vody pro pouzit i robota

Chlor Maximum 4 ppm
NaCl Maximum 5000 ppm
pH 7.0-7.8 (doporuceno)

Teplota vody

6 °C-35°C (43 °F-95 °F)

Hloubka vody

0.5-3.5 m (1.6-11.5 ft)
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04/ Ovladani a svételné indikatory

/

Prepinac
rezimu

Ukon Jak ho provést

Pfepnéte prepinac rezimu na W /& a ihned jej uvolnéte (do 1
Zapnout sekundy).
* Robot se po nabiti automaticky zapne.

Stisknéte a podrzte prepinac rezimu na U po dobu cca 3
sekund.

Vypnout
* Pokud zUstane robot mimo vodu a nebude aktivni, automaticky se po
10 minutach vypne.
Vybér standardniho Po zapnuti robota prepnéte prepinac rezimu na U a ihned
rezimu jej uvolnéte (do 1 sekundy).
Vybér fednastaveného Po zapnuti robota prepnéte prepinac¢ rezimu na (¢ a ihned
rezimu (Preset) jej uvolnéte (do 1 sekundy).

Stisknéte a podrzte prepinac rezimu na (%) po dobu

Konfigurace hotspotu pfiblizné 5 sekund.

Obnoveni tovarniho Nejprve prepnéte prepinac rezimu naly, poté nalU.
nastaveni Nakonec jej opét prfepnéte na & a podrzte pfiblizné 5 sekund.
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rezimu

Indikator stavu

PIné zelené svétlo

@y Dostatecgné nabita baterie

PIné zluté svétlo

Slabd baterie

PIné oranzové svétlo

Baterie je témeér vybita

Blikajici modré svétlo

@ @ @ Konfigurace sité/aktualizace OTA

Blikajici oranzové svétlo

Chyba / Obnoveni do tovarniho nastaveni

Pulzujici svétlo

(T Nabijeni

* Béhem nabijeni barva kontrolky ukazuje aktualni stav nabiti baterie.

Indikator rezimu

PIné bilé svétlo

(@) Zvoleny rezim

Blikajici bilé svétlo

D Navrat

* Indikdtor zvoleného rezimu se rozsviti neprerusovaneé bile, &¢imz potvrzuje vas vybér.
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05/ Aplikace

5.1 Stazeni aplikace

Pro stazeni aplikace mUzete bud naskenovat uvedeny QR kod, nebo vyhledat ,Beatbot” v
App Store nebo Google Play.

O[540)
(3FB
=]

GET IT ON
>’ Google Play

5.2 Pripojeni robota

Pred pfipojenim zkontrolujte néasledujici:

- Robot je zapnuty.

- V4s telefon a robot jsou v dosahu stejné Wi-Fi sité a signal je stabilni.
- Priblizte telefon k robotu.

Po zapnuti zafizeni robot automaticky vstoupi do rezimu nastaveni sité. Oteviete aplikaci
Beatbot. Na domovské obrazovce klepnéte na ,Pfidat robota” a poté vyberte jednu z
nasledujicich moznosti pro pridani robota a dokon&eni nastaveni:

Pridat pres Bluetooth Skenovat pro pridani

Ujistéte se, Ze je na vaSem Nasmeérujte fotoaparat Klepnéte na ,Pridat ru¢né”
mobilnim telefonu zapnuto svého telefonu na QR kod a vyberte model svého
Bluetooth. Telefon umistény na robotu. robota ze seznamu.

automaticky vyhleda model
va$eho robota.

Nastaveni sité selhalo @

Pokud narazite na nékterou z nasledujicich situaci:
1. Po¢atecni nastaveni sité selze.

2. Robot je jiz spojen s jinym uctem.
Postupujte podle téchto krokd:

1. Stisknéte a podrzte tlac¢itko prepinace rezimu & po dobu 5 s pro aktivaci hotspotu robota.
2. Postupujte podle pokyn( v aplikaci a dokoncete proces nastaveni.
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0 6/ Provoz

6.1 Nabijeni

1. Ujistéte se, Zze nabijeci kontakty na obou stranach nabijecky jsou suché a Cisté. Zarovnejte a
pripojte nabijecku k nabijecimu portu robota.

! Upozornéni: Ujistéte se, Ze je nabijeCka zcela a pevné zasunuta do robota.

2. Zapojte nabije¢ku do elektrické zasuvky. Pulzujici kontrolka signalizuje probihajici nabijeni.
Robot je pIné nabity, kdyz stavovy indikator sviti neprferusované zelené.

Tipy:

1. Z bezpe&nostnich divod( b&hem prepravy je robot ¢aste&né nabity. Zluty stavovy indikator po vybaleni
je normalni. Pro optimalni vykon robot pfed prvnim pouzitim plné nabijte.

2. Robot nabijejte v interiéru na suchém a chladném misté se stabilnim pokrytim Wi-Fi.

6.2 Priprava pred pouzitim

@ @ 'k!‘..\

PFed gisténim se ujistéte, Ze Pro optimalni vysledky ¢isténi se Béhem cisténi zabrante
se v bazénu nenachéazeji doporucuje provozovat robota, vstupu zvifat a osob do
74dné cizi predméty, jako kdyz je cirkula¢ni systém bazénu.
jsou ruéniky nebo hracky. vypnuty.
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6.3 Vybér rezimu ¢isténi

Kdyz je robot vypnuty:

Prepnéte prepinac rezimu na W / (¥ a ihned jej uvolnéte (do 1 sekundy), ¢imz robota zapnete. Rezim
¢isténi se zvoli podle sméru prepnuti. Prislusny indikator rezimu se rozsviti neprerusované bile.
Kdyz je robot zapnuty:

Prepnéte prepina¢ do pozadované polohy a ihned jej uvolnéte (do 1 sekundy), ¢imz zménite rezim
cisténi.

u G

Standardnirezim Prednastaveny

rezim
N [e—] s
oo
= =

Rezim ¢gisténi Pokryti
Standardni rezim Dno, stény a vodni linka
Prednastaveny rezim Dno
(Vychozi je rezim dno)

Tip:
Ostatni rezimy ¢isténi mUzete zvolit prostrednictvim aplikace. Vami vybrany rezim se automaticky
synchronizuje s robotem, takze jej pfisté mlzete spustit pfimo prepinacem.

6.4 Cisténi

1. Jemné& umistéte robota do vody podél stény bazénu.

-
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2. Robot se za¢ne ponorovat a po vstupu do vody se usadi na dné bazénu. Jakmile se usadi,
automaticky zahaji ¢isténi.

e =

N J

Tip:
Bé&hem ponoreni robota do vody se Wi-Fi signal zeslabi a mlze dojit k odpojeni. Jedna se o bézny jev. Po vytazeni

robota z vody se pfipojeni automaticky obnovi a aplikace se znovu spoji s robotem, aby synchronizovala
nejaktualnéjsi data o cisténi.

6.5 Vyjmuti

1. Po dokonc¢eni uklidového cyklu se robot automaticky zastavi u stény bazénu na dobu 10 minut,

béhem niz jej mUzete ru¢né vyjmout.

-

~
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2. V pripadé, Ze se robot neo¢ekavané nezastavi u stény bazénu, nebo po uplynuti 10 minut
zUstane ponofen na dné bazénu, jej mazete ru¢né vyjmout pomoci dodaného haku.
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07/ vdrzba
Pred provadénim jakékoli udrzby se ujistéte, Ze je robot odpojen od napajeni.
Pro podrobny navod k Gdrzbé a vyméné dild oteviete aplikaci a prejdéte do sekce Udrzba.
7.1 Filtraéni kos
Vyjméte filtracni ko$ a vysypte necistoty.

Stisknéte oteviraci mechanismus pro otevieni
krytu filtraéniho kose.

@ Vratte filtragni ko$ zpét do robota a
zavrete kryt.

:



7.2 Valcovy kartac¢

B Uvolnéte zdpadky vélcového kartace a Odstrante necistoty z valcového kartace
vyjméte gumovy kartacovy pas. a dUkladné jej oplachnéte hadici.

Vlozte gumovy kartaCovy pas zpét do @A Peclive protahnéte zapadky kazdym
drzaku. otvorem.

7.3 Ultrazvukovy senzor

Po kazdém pouziti se ujistéte, Ze na senzor ech nezUstaly Zaddné necistoty. V pfipadé potreby je
jemné ocistéte mékkym, suchym hadrikem.
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08/ casto kladené dotazy (FAQ)

Pro¢ se robot zastavi na dné bazénu a nepohybuje se?

® Zkontrolujte, zda je robot v ECO rezimu. V tomto rezimu se robot po ¢isténi usadi na dné
bazénu a zlstane tam, pficemz spusti automaticky uklidovy cyklus kazdy druhy den.

e Zkontrolujte, zda neni robot zablokovan u odtoku nebo jinych prekazek. Robot se bude snazit
uvolnit automaticky. Pokud po nékolika minutéch zlstane zaseknuty a jeho stavovy indikator
blikd oranzové, mlzZete mu pomoci ru¢né pomoci dodaného haku.

e Pokud je bazén silné znecistény, kosik filtru se mdze rychle ucpat. To mlze zabranit ndvratu robota ke
sténé bazénu. V takovém pripadé robot vyjméte z vody a vycistéte kosik filtru.

Pro¢ je robot offline?

e Slaby Wi-Fi signél: Robot mUze byt pfilis daleko od dosahu Wi-Fi nebo je ponofen do vody, coz
zpUsobilo odpojeni sité. Robot se automaticky znovu pfipoji, jakmile bude signél obnoven.

e Vypnuti robota: Robot se automaticky vypne, kdyz se vybije baterie. Po nabiti a opétovném
zapnuti se robot pfipoji automaticky.

e Robot pfipojen k jinému Uc¢tu: Robot mdze byt pfipojen k jinému uctu. MlZete se jej pokusit
znovu pripojit prostfednictvim nastaveni v aplikaci.

e Problémy s routerem: Pokud se router restartuje, dojde ke zméné nazvu nebo hesla Wi-Fi, nebo
pokud je robot na €erné listiné routeru, nejprve tyto problémy vyreste, abyste zjistili, zda se robot
pripoji. Pokud problém pretrvava, znovu odpojte a pfipojte robota.

Pro¢ nelze robota nabit?
e Zkontrolujte, zda je robot spravné zarovnan a pfipojen k nabijecce.
e Ujistéte se, Ze je nabijeCka zcela a pevné zasunuta do robota.

e Zkontrolujte, zda jsou nabijeci kontakty na robotu i nabijecce Cisté a bez koroze ¢&i necistot. V
pripadé potreby kontakty jemné vycistéte pred dalSim pokusem o nabijeni.

Pro¢ robot vydava hluk, kdyz je zapnuty na suchu?

e Jedna se o b&zny jev. Robot bude prilezitostné spoustét vodni ¢erpadlo, aby zjistil, zda
vstoupil do vody, coz béhem tohoto procesu zplsobuje mirny hluk.

Pro¢ se robot po zapnuti automaticky vypina?

e Pokud robot deldi dobu neni umistén ve vodg, automaticky se vypne, aby $etfil baterii. Po
zapnuti robota jej ihned umistéte do vody a spustte Cistici cyklus.

* Pokud béhem pouzivani narazite na jakékoli problémy, navst ivte oficialni web/aplikaci, kde mizete
zkontrolovat sekci Casté dotazy (FAQ), nebo kontaktujte nasi zékaznickou podporu pro pomoc.
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09/ skiadovani

Prostredi pro skladovani: Najdéte chladné, suché vnitini misto chranéné pred primym slu ne¢nim
zarenim, destém a mrazem. Robota uchovavejte m imo dosah extrémnich teplot, otevieného ohné
a mist, kam maji pristup déti.

Ochrana proti prachu: Pfi dlouhodobém skladovani r obota jej fadné chr ante pred prachem.
Vypnuti a péce o baterii: Pfi skladovani robota jej v ypnéte a odpojte od zdroje napajeni.
Doporucuje se kontrolovat s tav baterie alespor jednou za 6 mésicU a nabit ji pfiblizné na 50 %.

10/ Servizio di assistenza post-vendita

Zaruéni podminky 2 roky

Webové stranky www.beatbot.com

E-mail service.eu@beatbot.com
T +49 71411424070

Bezplatna linka Po-Ne 9:00 - 18:00 (CET)

Lithium-iontovy akumulator obsahuje latky skodlivé pro Zivotni prostredi.
Pred likvidaci robota nejprve vyjmeéte bateriovy blok a poté jej zlikvidujte nebo recyklujte
v souladu se zadkony a predpisy dané zemé ¢&i regionu.

11/ Informace o likvidaci elektronického odpadu (WEEE)

Vsechny produkty ozna¢ené timto symbolem jsou elektrickym a elektronickym odpadem (WEEE
podle smérnice 2012/19/EU) a nemély by byt likvidovany spolu s béznym domacim odpadem. Pro
ochranu zdravi lidi a Zivotniho prostredi odevzdejte svij vyfazeny pfistroj na uréené sbérné misto,
které je jmenovano vldadou nebo mistnimi organy pro recyklaci elektrického a elektronického
odpadu. Spravna likvidace a recyklace pomaha predchazet moznym negativnim dopaddm na
zivotni prostredi a lidské zdravi. Pro vice informaci o umisténi sbérného mista a podminkach jeho
provozu kontaktujte mistni Urady.
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